YFOO3N

Pick & Place Roboter
YFOO3N

- hohe Genauigkeit
- hohe Geschwindigkeit

&
Simple'® friendly
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Arbeitskereich
Achse 4

A

Achse 4

Achse Moment
4 10 Nm

+95°~-54° 1090.9%/s Achse Drehmoment
4 7 Nm

+957~-54" 1090,9%s Umgebungsbedingungen

+95°~-54 1090,9°/s Rel. Luftfeuchtigkeit 3585 %
+360°~-360° 1714,3°/s Temperatur 0-—-45°C
Nutzlast (max.) 3kg Controller: E40

Wiederholgenauigkeit | 0,10mm / +0,10° Anschlussdaten .
) 3 = 0
Zykluszeit [sec.] 0,27 (1kg) / 0,45 (3kg) Gewicht 145kg

Gewicht 135kg (ohne Optionen) MaRe 550 x 550 x 1.200 mm
Montage Decke (BxT xH)
Option 5te Achse

Arbeitsbereich |Geschwindig-
(max.) keit (max.)

Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.
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