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Spezifikationen

TYP ZD130S ZD250S MD400ON
Amtyp
Freiheitsgrade 5 Achsen 4 Achsen (Option: 5 Achsen) 5 Achsen (Option: 6 Achsen)
—___

Maximale Nutziast 50kg 250kg 400kg

180%s 135%s 95°%s 80°%/s
Maximale JT2 150%s 110°%fs 95%s 70%s
Geschwindigkeit j13 180°%s 130°%s 95%s 70%s
350°%/s 400°ls 190°fs 180°s
Leistungsdaten 1.800 Zyklen/Std.
fgm{eggg 2.400 Zyklen/Std. (60kg, 60°) 850 Zyklen/Std. 740 Zyklen/Std.
Horizontal: 900mm (mit 50kg Last) 1.500 Zyklen/Std. (250kg, 60°) (mit 400kg Last)
vk
ZD/MD Vertikak: 400mm. (130I(g 60')

Moment Handgelenk 4 4ka/m* (JT4) 100ka/m* 200kg/m*

*1 Betriebswinke! Achse 5: + 10 Grad senkrecht zum Boden "2 :Gesamtgewicht ohne Zusatzoptionen

Technische Daten unter Vorbehalt

Anfragen
Kawasaki Robotics GmbH Tel. +49-(0)2131 342 60
Hauptsitz Neuss Fax +49-(0)2131 34 26 22

Sperberweg 29 - 41468 Neuss
E-Mail: info@kawasakirobot.de - www.kawasakirobot.de

Kawasaki Robotics (UK) Ltd. Tel. +44-(0)1925 71 30 00
Units 6&7 Easter Court, Europa Boulevard, Westbrook Fax +44-(0)192571 3001
Warrington WAS5 5ZB - United Kihgdom

E-Mail: info@kawasakirobot.uk.com - www.kawasakirobot.uk.com
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