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Kawasaki Robot

series K-Serie / Lackieranwendungen

Modell Nutzlast Achsen max. Reichw. Positionswiederholgenauigkeit Handgelenktyp
KF121E FC47 5 kg 6 1240 mm 10,20 mm RBR
KF192E FC45 12 kg 6 1973 mm +0,50 mm BBR
KF193E FC45 12 kg 6 1973 mm +0,50 mm 3R (40 mm)
KF262E FC45 12 kg 6 2665 mm +0,50 mm BBR
KF263E FC45 12 kg 6 2665 mm +0,50 mm 3R (40 mm)
KF264E FC45 12 kg 6 2668 mm +0,50 mm 3R (70 mm)
KEG610H FC45 15 kg 6 2714 mm +1,00 mm 3R (70 mm)
KEG610L FC45 15 kg 6 3014 mm +1,00 mm 3R (70 mm)

Technische Daten unter Vorbehalt

Anfragen
Kawasaki Robotics GmbH Tel. +49-(0)2131 342 60
Hauptsitz Neuss Fax +49-(0)2131 34 26 22

Sperberweg 29 - 41468 Neuss
E-Mail: info@kawasakirobot.de - www.kawasakirobot.de

Kawasaki Roboties (UK) Ltd. Tel. +44-(0)1925 71 30 00
Units 6&7 Easter Court, Europa Boulevard, Westbrook Fax +44-(0)192571 3001
Warrington WAS5 5ZB - United Kingdom

E-Mail: info@kawasakirobot.uk.com - www.kawasakirobot.uk.com
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