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0403

RSシリーズ
【適用用途】

組立 ハンドリングシーリング ロード /
アンロード

研磨 / 
バリ取り

■ 幅広い作業に対応可能なラインアップ　　■ トップクラスの動作速度　　■ コンパクトかつ広範な動作範囲

特長

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 3

最大リーチ（mm） 620

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.02

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±160

腕前後 （JT2） +150 - −60

腕上下 （JT3） +120 - −150

手首回転（JT4） ±360

手首曲げ（JT5） ±135

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 360

腕前後 （JT2） 250

腕上下 （JT3） 225

手首回転（JT4） 540

手首曲げ（JT5） 225

手首捻り（JT6） 540

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 5.8

手首曲げ（JT5） 5.8

手首捻り（JT6） 2.9

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.12

手首曲げ（JT5） 0.12

手首捻り（JT6） 0.03

本体質量（kg） 20

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 IP54相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 5

最大リーチ（mm） 705

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.02

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +135 - −80

腕上下 （JT3） +118 - −172

手首回転（JT4） ±360

手首曲げ（JT5） ±145

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 360

腕前後 （JT2） 360

腕上下 （JT3） 410

手首回転（JT4） 460

手首曲げ（JT5） 460

手首捻り（JT6） 740

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 12.3

手首曲げ（JT5） 12.3

手首捻り（JT6） 7

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.4

手首曲げ（JT5） 0.4

手首捻り（JT6） 0.12

本体質量（kg） 34

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS003N

RS005N

標準仕様

標準仕様

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 6

最大リーチ（mm） 1,650

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.03

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +145 - −105

腕上下 （JT3） +150 - −163

手首回転（JT4） ±270

手首曲げ（JT5） ±145

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 250

腕前後 （JT2） 250

腕上下 （JT3） 215

手首回転（JT4） 365

手首曲げ（JT5） 380

手首捻り（JT6） 700

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 13

手首曲げ（JT5） 13

手首捻り（JT6） 7.5

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.45

手首曲げ（JT5） 0.45

手首捻り（JT6） 0.14

本体質量（kg） 150

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA、F01/5.6kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS006L
標準仕様

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 5

最大リーチ（mm） 903

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.03

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +135 - −80

腕上下 （JT3） +118 - −172

手首回転（JT4） ±360

手首曲げ（JT5） ±145

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 300

腕前後 （JT2） 300

腕上下 （JT3） 300

手首回転（JT4） 460

手首曲げ（JT5） 460

手首捻り（JT6） 740

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 12.3

手首曲げ（JT5） 12.3

手首捻り（JT6） 7

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.4

手首曲げ（JT5） 0.4

手首捻り（JT6） 0.12

本体質量（kg） 37

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。

RS005L
標準仕様
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構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 13

最大リーチ（mm） 1,460

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.03

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +138 - −105

腕上下 （JT3） +135 - −159

手首回転（JT4） ±200

手首曲げ（JT5） ±125

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 265

腕前後 （JT2） 250

腕上下 （JT3） 265

手首回転（JT4） 475

手首曲げ（JT5） 475

手首捻り（JT6） 730

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 26

手首曲げ（JT5） 26

手首捻り（JT6） 10

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.9

手首曲げ（JT5） 0.9

手首捻り（JT6） 0.3

本体質量（kg） 170

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 IP67相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA、F01/5.6kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS013N
標準仕様

(mm)

0605

RS007N

RSシリーズ

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 7

最大リーチ（mm） 730

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.02

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） ±135

腕上下 （JT3） ±155

手首回転（JT4） ±200

手首曲げ（JT5） ±125

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 470

腕前後 （JT2） 380

腕上下 （JT3） 520

手首回転（JT4） 550

手首曲げ（JT5） 550

手首捻り（JT6） 1,000

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 17

手首曲げ（JT5） 17

手首捻り（JT6） 10

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.5

手首曲げ（JT5） 0.5

手首捻り（JT6） 0.2

本体質量（kg） 35

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA、F01/5.6kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 7

最大リーチ（mm） 930

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.03

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） ±135

腕上下 （JT3） ±157

手首回転（JT4） ±200

手首曲げ（JT5） ±125

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 370

腕前後 （JT2） 310

腕上下 （JT3） 410

手首回転（JT4） 550

手首曲げ（JT5） 550

手首捻り（JT6） 1,000

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 17

手首曲げ（JT5） 17

手首捻り（JT6） 10

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.5

手首曲げ（JT5） 0.5

手首捻り（JT6） 0.2

本体質量（kg） 36

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F60/2.0kVA、F01/5.6kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS007N

RS007L

標準仕様

標準仕様

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 10

最大リーチ（mm） 1,925

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.05

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +155 - −105

腕上下 （JT3） +150 - −163

手首回転（JT4） ±270

手首曲げ（JT5） ±145

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 190

腕前後 （JT2） 205

腕上下 （JT3） 210

手首回転（JT4） 400

手首曲げ（JT5） 360

手首捻り（JT6） 610

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 22

手首曲げ（JT5） 22

手首捻り（JT6） 10

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.7

手首曲げ（JT5） 0.7

手首捻り（JT6） 0.2

本体質量（kg） 230

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F01/5.6kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS010L
標準仕様
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P点

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 15

最大リーチ（mm） 3,150

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.06

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +140 - −105

腕上下 （JT3） +135 - −155

手首回転（JT4） ±360

手首曲げ（JT5） ±145

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 180

腕前後 （JT2） 180

腕上下 （JT3） 200

手首回転（JT4） 410

手首曲げ（JT5） 360

手首捻り（JT6） 610

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 34

手首曲げ（JT5） 34

手首捻り（JT6） 22

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 0.8

手首曲げ（JT5） 0.8

手首捻り（JT6） 0.25

本体質量（kg） 545

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F02/7.5kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS015X
標準仕様

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 25

最大リーチ（mm） 1,885

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.04

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +131 - −100

腕上下 （JT3） +145 - −161

手首回転（JT4） ±270

手首曲げ（JT5） ±145

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 215

腕前後 （JT2） 215

腕上下 （JT3） 270

手首回転（JT4） 420

手首曲げ（JT5） 420

手首捻り（JT6） 780

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 60

手首曲げ（JT5） 60

手首捻り（JT6） 32

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 2.6

手首曲げ（JT5） 2.6

手首捻り（JT6） 1.3

本体質量（kg） 270

設置方式 床置き

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 IP67相当
対応コントローラ/電源容量  F02/7.5kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS025N
標準仕様

構造 垂直多関節
自由度（軸） 6

最大可搬質量（kg） 30/50/80

最大リーチ（mm） 2,100

位置繰り返し精度＊1（mm） ±0.06

動作範囲（ °）

腕旋回 （JT1） ±180

腕前後 （JT2） +140 - −105

腕上下 （JT3） +135 - −155

手首回転（JT4） ±360

手首曲げ（JT5） ±145

手首捻り（JT6） ±360

最大速度
（°/s）

腕旋回 （JT1） 180

腕前後 （JT2） 180

腕上下 （JT3） 185/185/160

手首回転（JT4） 260/260/185

手首曲げ（JT5） 260/260/165

手首捻り（JT6） 360/360/280

許容
モーメント

（N・m）

手首回転（JT4） 210/210/336

手首曲げ（JT5） 210/210/336

手首捻り（JT6） 130/130/194

許容慣性
モーメント

（kg・m2）

手首回転（JT4） 16.8/28/34

手首曲げ（JT5） 16.8/28/34

手首捻り（JT6） 6.6/11/13.7

本体質量（kg） 555

設置方式 床置き、天吊り

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85（但し、結露なきこと）
保護等級 手首：IP67相当　基軸：IP65相当
対応コントローラ/電源容量 F02/7.5kVA

＊1: ISO9283に準拠しています。 

RS030N/RS050N/RS080N
標準仕様

(mm) (mm)

(mm)

0807
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標準仕様
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外観と寸法
外観と寸法

コントローラ

F60 F01/F02
特長

寸法 （mm） W300×D320×H130

構造 開放型 直接冷却方式（IP20相当）
制御軸数 （軸） 6

メモリ容量 （MB） 16

I/O信号
外部操作信号 非常停止、外部ホールド信号など
汎用入力（点） 16

汎用出力（点） 16

ケーブル長
分離ハーネス（m） 5

ティーチペンダント（m） 5

質量（kg） 8.3

電源仕様
AC200 - AC230V ±10%、50/60Hz、1Φ

最大2.0kVA

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85 （結露なきこと）

ティーチペンダント
タッチパネル付きTFTカラー液晶表示、

非常停止スイッチ、ティーチロックスイッチ、
イネーブルスイッチ

操作パネル 非常停止スイッチ、ティーチ/
リピート切替スイッチ

F01 F02

寸法 （mm） W420×D530×H278

構造 全閉型  間接冷却方式（IP54相当）
制御軸数 （軸） 7

メモリ容量 （MB） 16

I/O信号
外部操作信号 非常停止、外部ホールド信号など
汎用入力（点） 32

汎用出力（点） 32

ケーブル長
分離ハーネス（m） 5 

ティーチペンダント（m） 5 

質量（kg） 20 25

電源仕様
AC200V - AC220V ±10%、50/60Hz、3Φ
AC200V - AC230V ±10%、50/60Hz、1Φ ＊1

最大5.6kVA 最大7.5kVA

設置環境
周囲温度（℃） 0 - 45

相対湿度（%） 35 - 85 （結露なきこと）

ティーチペンダント
タッチパネル付きカラー液晶表示、

非常停止スイッチ、ティーチロックスイッチ、
イネーブルスイッチ

操作パネル 非常停止スイッチ、ティーチ/リピート切替スイッチ

＊1: 200V単相接続は一部の機種のみ対応

F60
F01/F02

トランスユニット ＊トランスユニットはオプションです。 

左側面図

左側面図

正面図

正面図

(mm)

(mm)

CC-Link
スレーブ
CC-Link IE
スレーブ
DeviceNet
マスタ・スレーブ
Ethernet/IP
マスタ・スレーブ
EtherCAT
マスタ・スレーブ
PROFIBUS-DP
マスタ・スレーブ
PROFINET
マスタ・スレーブ

アーム内
IOボード

ティーチペンダント

標準
オプション

オプションボード

オプション機器 コンベア同期 I/Fボード

Cubic-S ＊1

（空間監視/速度監視等）

チェック早送りモード
スイッチ

追加密閉構造

ターミナルソフト

ビジョンコントローラ

Bluetooth

外部軸モータ

USBメモリ

ターミナルソフト

ブレーキリリース
スイッチ

DIOボード

＊1: Cubic-S搭載時は筐体サイズが一部大きくなります。

フィールドバス

RS-232C

EtherNet

システム構成図

ティーチペンダント

ターミナルソフト

ビジョンコントローラ

Bluetooth

外部軸モータ

USBメモリ

ターミナルソフト
RS-232C

EtherNet

アーム内
IOボード

標準
オプション

オプションボード

オプション機器 コンベア同期 I/Fボード

Cubic-S
（空間監視/速度監視等）

チェック早送りモード
スイッチ

トランスユニット ＊1

（供給電源仕様）

ブレーキリリース
スイッチ

DIOボード

システム構成図

CC-Link
スレーブ
CC-Link IE
スレーブ
DeviceNet
マスタ・スレーブ
Ethernet/IP
マスタ・スレーブ
EtherCAT
マスタ・スレーブ
PROFIBUS-DP
マスタ・スレーブ
PROFINET
マスタ・スレーブ

フィールドバス

＊1: トランスユニット使用時の電源仕様
　　 AC380-415V ±10% 
　　 AC440-480V ±10% 

（切替可）50/60Hz,3Φ
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左側面図 正面図

世界中で共通して使用可能なユニバーサル
コントローラ
大幅な小型化と軽量化により、本体質量
8.3kgを実現
一人で簡単に持ち運ぶことが可能

ユニバーサルEコントローラをさらに小型化
し、性能や拡張性を大きく進化させた最新
コントローラ
世界中で共通して使用可能なユニバーサル
コントローラ（一次電源電圧・安全規格が異なる地域に
おいてはオプションのトランスユニットが必要です） 

特長


